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摘要(译)

用于切割患者骨骼的机器人手术方法包括表征骨骼的几何形状和定位并
手动移动手持式操纵器，手持式操纵器可操作地连接到具有末端执行器
部分的骨切割工具，以切割骨骼的一部分与末端执行器部分。手持式操
纵器还包括操纵器壳体和可操作地连接在操纵器壳体和骨切割工具之间
的致动器组件。该方法还包括使致动器组件相对于操纵器壳体自动移
动，以响应于操纵器壳体相对于骨骼的移动而将工具的末端执行器部分
保持在期望的骨切割包络内。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/cde2b7e4-e55b-4943-aabd-7b82f5bdbef8
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/048086483/publication/US2018235718A1?q=US2018235718A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220180235718%22.PGNR.&OS=DN/20180235718&RS=DN/20180235718

