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摘要(译)

在本发明的一个实施例中，机器人手术系统包括组合的激光成像机器人
手术工具，控制台和激光发生器/控制器。该工具安装在患者侧推车的第
一机械臂上。该工具具有褶皱关节和连接在一起的末端执行器。末端执
行器具有激光发射装置以将激光束引导到手术部位中的组织上，并且具
有图像捕获装置以捕获手术部位中的组织的图像。与工具通信的控制台
接收手术部位中捕获的组织图像，并将捕获的图像显示在显示设备上给
用户。激光发生器/控制器耦合到工具和控制台，以控制激光束发射到手
术部位的组织上。
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