


































































































































































专利名称(译) 用于机器人电外科设备的锁定机构

公开(公告)号 US9326788 公开(公告)日 2016-05-03

申请号 US13/539110 申请日 2012-06-29

[标]申请(专利权)人(译) BATROSS JONATHANŧ
树格雷高里
STULEN FOSTER乙
斯图尔特伦道夫
德留克斯Chad P制作

申请(专利权)人(译) BATROSS，JONATHAN T.
树木，GREGORY A.
STULEN，FOSTER B.
STEWART，兰多夫
包德留克斯，乍得P.

当前申请(专利权)人(译) 爱惜康内镜外科，LLC

[标]发明人 BATROSS JONATHAN T
TREES GREGORY A
STULEN FOSTER B
STEWART RANDOLPH
BOUDREAUX CHAD P

发明人 BATROSS, JONATHAN T.
TREES, GREGORY A.
STULEN, FOSTER B.
STEWART, RANDOLPH
BOUDREAUX, CHAD P.

IPC分类号 A61B17/32 A61B18/14 A61B17/29

CPC分类号 A61B17/320092 A61B18/14 A61B34/30 A61B90/03 A61B2018/1455 A61B2017/2927 A61B2017
/320093 A61B2017/320094 A61B2017/320095 A61B2017/320097 A61B18/1445 A61B2017/2929 
A61B2018/00642 A61B2018/00994

审查员(译) DIETRICH，JOSEPH

其他公开文献 US20140005654A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

提供了一种包括锁定机构的机器人控制的手术工具。手术工具可包括器械安装部分。器械安装部分包括壳体，板，包括末端执行器
的轴组件，以及将轴组件连接到器械安装部分的耦合器。末端执行器包括第一钳口构件和第二钳口构件，第一和第二钳口构件在其
间限定通道，以及可滑动地容纳在通道内以切割位于第一和第二钳口构件之间的组织的刀片。手术工具可包括致动机构，以致动末
端执行器以提供刀片在通道内的往复运动。锁定机构联接到致动机构。锁定机构可以选择性地实现叶片的往复运动。接口将仪器安
装部分机械地和电气地耦合到机器人操纵器。
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