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摘要(译)

本发明涉及一种用于根据在解剖结构的坐标系中限定的至少一个目标平
面切割患者的解剖结构（F，T）的手术系统，包括：i）机器人装置
（100），包括： - 一种切割工具， - 包括三到五个机动自由度的致动单
元（4），所述致动单元包括至少一个具有平行结构的部分，所述平行结
构包括基部（40）和可相对于所述基部选择性地定向的平台（41）。根
据所述机动自由度中的至少两个的基部（40）， - 将致动单元（4）的末
端部分连接到切割工具（2）的平面机构（24），ii）被动铰接式可锁定
保持臂（51）支撑致动单元，iii）跟踪单元（200），其被配置为实时确
定切割平面相对于解剖结构的坐标系的姿势，iv）控制单元（300），其
被配置为确定这个姿势Ë切割平面相对于目标平面，以检测切割平面是否
可以与一个目标平面对齐而不改变致动单元的姿态，控制单元还被配置
为，如果切割平面不能与目标平面对齐，计算用户相对于解剖结构重新
定位致动单元的指示，并且如果切割平面可以与目标平面对准，则控制
致动单元（4）以使切割平面与目标对准平面，v）耦合到控制单元的用
户界面，被配置为根据允许将切割平面与目标平面对准的姿势指示到用户相对于解剖结构定位致动单元的方向。
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