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摘要(译)

用于MRI的手术机器人组件包括手术机器人，控制器，电缆，专用房间
地面和过滤器。手术机器人包括至少一个超声波马达，其中的所有马达
都是超声波马达。控制器与手术机器人间隔开并且位于MRI室外部。控
制器至少有一个模拟输出;至少一个数字输入，至少两个数字输出和至少
一个编码器读取器通道。电缆可操作地将手术机器人的马达连接到控制
器并且是RF屏蔽的。电缆可操作地连接到专用房间地面。过滤器可操作
地连接到电缆，电缆可操作地连接在手术机器人的电动机和控制器之
间，并且过滤器具有调谐到MRI的截止频率。
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