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摘要(译)

本发明提供了一种器械传动组件、手术机器人的手术器械及手术机器
人，其中，器械传动组件包括：传动杆，传动杆与驱动组件相连接；连
接件，连接件的一端与传动杆相连接；手术执行部，连接件的另一端与
手术执行部相连接；其中，驱动组件驱动传动杆转动并带动手术执行部
转动。本发明提供的器械传动组件，通过连接件连接传动杆与手术执行
部，并可以通过控制驱动组件的转动带动手术执行部转动，实现了对于
手术执行部的转动控制，使得手术执行部能够在有限的空间内实现可靠
的转动，同时使得采用了该器械传动组件的手术机器人的手术器械能够
快速准确可靠地完成医生发出的控制指令以控制手术执行部的运动，保
证手术的正常进行，同时也提升了手术操作的灵活性及器械传动组件的
通用性。
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