








































































































专利名称(译) 把持处理装置

公开(公告)号 CN104010584B 公开(公告)日 2017-03-01

申请号 CN201380004280.7 申请日 2013-03-18

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 增田信弥
大沼龙
加贺智之
稻垣原理

发明人 增田信弥
大沼龙
加贺智之
稻垣原理

IPC分类号 A61B18/12 A61B18/00

CPC分类号 A61B18/1445 A61B2017/00367 A61B2017/2825 A61B2017/2929 A61B2017/2946 A61B2017/320093 
A61B2017/320095 A61B2018/00589 A61B2018/00994

代理人(译) 刘新宇
张会华

审查员(译) 曾宪章

优先权 61/612632 2012-03-19 US

其他公开文献 CN104010584A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

把持处理装置(1)包括：探头(3)，其在顶端部具有第1电极部(23)；钳构件
(42)，其能够在与第1电极部(23)之间把持生物体组织，该钳构件(42)具
有第2电极部(93)；以及把持力转换单元(32、33、35)。在第1处理模式
中，向探头(3)的第1电极部(23)传递超声波振动。在第2处理模式中，向
第1电极部(23)和第2电极部(93)仅传递高频电流。把持力转换单元(32、
33、35)使第2处理模式中的第1电极部(23)与钳构件(42)之间的第2把持力
大于第1处理模式中的第1电极部(23)与钳构件(42)之间的第1把持力。由
于第2处理模式中的生物体组织的凝固性提高，因此能够稳定地密封生物
体组织。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/6f780267-cb07-4a1f-9edf-f5e4984d9d91
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/049222674/publication/CN104010584B?q=CN104010584B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN104010584B

