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(57)摘要

本实用新型公开了适用于单人操作的腹腔

镜手术器械，包括显示器、腔镜、用于安装腔镜的

支架、可移动腔镜镜头的超声刀以及控制器，控

制器作为显示器、腔镜、支架和超声刀之间的信

号传输枢纽。本实用新型设计的超声刀具有移动

腔镜镜头的功能，主刀医生操作超声刀，向控制

器发送信号，控制器在发送指令至支架，使腔镜

镜头的移动，然后控制器接收腔镜镜头采集的图

像数据，并发送至显示器。通过本实用新型可实

现由主刀医生术中单人操作控制腔镜镜头，保证

手术进站的流畅性、精准度和安全性，使主刀医

生操作时处于最佳术野，并可减少一名扶镜手，

减少人力成本。
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1.适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：包括显示器、腔镜(2)、用于安装腔

镜(2)的支架、可移动腔镜(2)镜头的超声刀以及控制器，控制器作为显示器、腔镜(2)、支架

和超声刀之间的信号传输枢纽，所述支架包括用于控制腔镜(2)镜头的进退控制组件，所述

支架包括用于控制腔镜(2)镜头左右移动的横向移动组件，所述支架包括用于控制腔镜(2)

镜头上下移动的纵向移动组件。

2.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：进退控制组

件包括若干个串联的镜托杆(7)，相邻两个镜托杆(7)之间通过旋转关节(6)铰接。

3.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：横向移动组

件包括与进退控制组件末端固定的旋转底座、安装在旋转底座上的调节旋钮(5)和与调节

旋钮(5)固定的支杆，纵向移动组件安装在支杆顶部。

4.根据权利要求3所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：纵向移动组

件包括与支杆顶部铰接的摆动座、用于锁紧摆动座和支杆铰接点的锁紧旋钮(4)以及与摆

动座固定的调节把手(3)，腔镜(2)通过固定器(1)安装在摆动座上。

5.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：所述超声刀

上布置有控制横向移动组件和纵向移动组件的方位件(10)。

6.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：所述超声刀

上布置有控制进退控制组件的缩放件(11)。

7.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：所述支架的

底部布置有固定装置(9)，固定装置(9)  包括U型卡座、固定丝杆和紧固旋钮。

8.根据权利要求1所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：所述支架布

置有杯套(8)。

9.根据权利要求4所述的适用于单人操作的腹腔镜手术器械，其特征在于：所述固定器

(1)包括两个磁石，两个磁石吸合后将腔镜(2)固定。
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适用于单人操作的腹腔镜手术器械

技术领域

[0001] 本实用新型涉及腹腔镜手术领域，特别涉及适用于单人操作的腹腔镜手术器械。

背景技术

[0002] 腹腔镜技术日渐成熟，具有术中切口小、创伤小、出血少，术后炎症轻、恢复快、瘢

痕小、住院短等优势，已经成为主流手术方式。当然，对于腹腔镜系统的完善也是当前的热

门领域之一。

[0003] 传统腹腔镜胃癌手术中，主要由主刀医生、一助和扶镜手共同合作进行，而近年来

兴起的“单孔腹腔镜”由于能够节省医疗人力资源成本而受到极大关注和研究。然而，目前

腹腔镜系统能做到的仅仅是减少一名助手——这主要取决于主刀医生的手术技巧的锻炼，

无需太大的手术器械的研发和改进，因而开展较快。同时由于对扶镜手的取代需要涉及到

腹腔镜器械的研发和改进，难度较大，并未深入研究。作为手术医生的“眼睛”，扶镜手通过

精细调整腹腔镜镜头的方位帮助主刀医生准确定位好手术视野，但毕竟主刀医生的“眼睛”

不再由自己控制，而是助手控制，这中间就会存在一定目标视野的误差和滞后。

[0004] 因此，由于人工扶镜时扶镜手常常由于对手术的理解力有限、对手术场景的理解

跟主刀医生不同步以及长时间的扶镜操作易导致手部震颤、胃癌术中解剖位置的复杂性等

原因，容易出现底座歪斜、画面偏移、跟不上主刀手术节奏等情况，导致临床上很多胃癌手

术并不能获得最佳手术术野和角度，可能会影响到手术医生操作的精确程度和手术流畅性

及质量，甚至可能会增加术中组织损伤的风险——已经有研究表明腹腔镜手术中术野的清

晰和稳定可以提高手术的安全性。

实用新型内容

[0005] 本实用新型所要解决的技术问题是提供适用于单人操作的腹腔镜手术器械，在无

需扶镜手——由主刀自己根据需要术中自己实时简便控制镜头移动，但又不影响主刀手术

操作的情况下，获得更加智能、稳定、精准的理想术野，保证腹腔镜手术进展的流畅性、精准

度和安全高效性，更有效提高手术的效率和实时性、精确性、简便性，进一步地实现精准智

能化治疗。

[0006] 为解决上述技术问题所采用的技术方案：

[0007] 适用于单人操作的腹腔镜手术器械，包括显示器、腔镜、用于安装腔镜的支架、可

移动腔镜镜头的超声刀以及控制器，控制器作为显示器、腔镜、支架和超声刀之间的信号传

输枢纽。

[0008] 进一步，所述支架包括用于控制腔镜镜头的进退控制组件，进退控制组件包括若

干个串联的镜托杆，相邻两个镜托杆之间通过旋转关节铰接。

[0009] 进一步，所述支架包括用于控制腔镜镜头左右移动的横向移动组件，横向移动组

件包括与进退控制组件末端固定的旋转底座、安装在旋转底座上的调节旋钮和与调节旋钮

固定的支杆，纵向移动组件安装在支杆顶部。
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[0010] 进一步，所述支架包括用于控制腔镜镜头上下移动的纵向移动组件，纵向移动组

件包括与支杆顶部铰接的摆动座、用于锁紧摆动座和支杆铰接点的锁紧旋钮以及与摆动座

固定的调节把手，腔镜通过固定器安装在摆动座上。

[0011] 进一步，所述超声刀上布置有控制横向移动组件和纵向移动组件的方位件。

[0012] 进一步，所述超声刀上布置有控制进退控制组件的缩放件。

[0013] 进一步，所述支架的底部布置有固定装置，固定装置包括U型卡座、固定丝杆和紧

固旋钮。

[0014] 进一步，所述支架布置有杯套。

[0015] 进一步，所述固定器包括两个磁石，两个磁石吸合后将腔镜固定。

[0016] 有益效果：本实用新型设计的超声刀具有移动腔镜镜头的功能，主刀医生操作超

声刀，向控制器发送信号，控制器在发送指令至支架，使腔镜镜头的移动，然后控制器接收

腔镜镜头采集的图像数据，并发送至显示器；设计控制腔镜镜头的纵向移动组件、横向移动

组件和进退控制组件，可分别控制镜头上下、左右和前后的位置；设计的超声刀具有方位件

和缩放件，通过拨动方位件发送上下左右移动腔镜镜头的信号，通过转动缩放件发送使腔

镜镜头前进或后对的信号，进而放大或缩小术野。通过本实用新型可实现由主刀医生术中

单人操作控制腔镜镜头，保证手术进站的流畅性、精准度和安全性，使主刀医生操作时处于

最佳术野，并可减少一名扶镜手，减少人力成本。

附图说明

[0017] 图1为腔镜与支架的安装结构图；

[0018] 图2为图1中结构的主视图；

[0019] 图3为图1中纵向移动组件和横向移动组件的结构图；

[0020] 图4为超声刀的结构图；

[0021] 图5为超声刀局部的结构图。

具体实施方式

[0022] 下面结合图1至图5对本实用新型做进一步的说明。

[0023] 适用于单人操作的腹腔镜手术器械，包括显示器、腔镜2、用于安装腔镜2 的支架、

可移动腔镜2镜头的超声刀以及控制器，控制器作为显示器、腔镜2、支架和超声刀之间的信

号传输枢纽。控制器根据超声刀传来的信号，发送指令至支架，控制腔镜2镜头的动作，并接

收腔镜2镜头采集的图像数据，然后发送至显示器。

[0024] 本实施例中，如图1和图2，支架包括用于控制腔镜2镜头的纵向移动组件、横向移

动组件和进退控制组件，纵向移动组件使腔镜2镜头上下移动，横向移动组件使腔镜2镜头

左右移动，进退控制组件使腔镜2镜头前进或后退。在其他实施例中，也可为：支架上设计有

进退控制组件，或支架上设计有纵向移动组件和横向移动组件。

[0025] 如图4，超声刀上布置有方位件10和缩放件11，方位件10用于控制纵向移动组件和

横向移动组件，缩放件11用于控制进退控制组件。本实施例中，方位件10实质为一方位操纵

杆，缩放件11实质为一缩放旋钮。其中，向上或向下操作方位件10可通过控制纵向移动组件

调整腔镜2镜头的高度位置，向左或向右操作方位件10可通过横向移动组件调整腔镜2镜头
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的左右位置，转动缩放件11可通过进退控制组件调整腔镜2镜头的前进或后退，从而放大或

缩小术野。

[0026] 本实施例中，缩放件11具有360°的旋转范围，但在一般情况下，即常规的组织分离

术野下，在180°范围内转动即可。

[0027] 因此，主刀医生在腹腔镜手术中，通过方位件10和缩放件11控制腔镜2  镜头的动

作，无须扶镜手的协助，实现单人操作，得到主刀医生自己最适合、最需要、最实时的术野，

既可精准控制腔镜2镜头，提高手术的精准度，减少术中组织损伤，实现胃癌的精准化治疗，

又可节省医疗人力资源。另外，由主刀医生自己操作，也可提高手术录像的质量，可最大化

发挥腹腔镜手术利于教学的优势，有助于医生进行腹腔镜手术学习和同行间手术交流与借

鉴。

[0028] 方位件10上设有四个方位参数：“L”、“R”、“U”、“D”，分别对应：左、右、上、下。缩放

件11上设有“+”和“-”标记，分别对应放大和缩小术野，本实施例中，“+”方向为顺时针方向，

“-”方向为逆时针方向。

[0029] 本实施例中，支架上，从上至下依次的布置顺序为：纵向移动组件、横向移动组件

和进退控制组件，支架的底部布置有固定装置9，进退控制组件安装在固定装置9上。

[0030] 本实施例中，如图1和图2，固定装置9包括U型卡座、固定丝杆和紧固旋钮，U型卡座

的侧壁布置有可供固定丝杆穿过的螺纹通孔，固定丝杆的末端布置有手柄，紧固旋钮布置

在U型卡座的底壁。

[0031] 如图1和图2，进退控制组件包括若干个串联的镜托杆7，相邻两个镜托杆  7之间通

过旋转关节6铰接，本实施例中，镜托杆7的数量为三个。其中位于两端的两个镜托杆7，一个

与固定装置9固定，另一个用于安装横向移动组件。

[0032] 横向移动组件包括与进退控制组件末端固定的旋转底座、安装在旋转底座上的调

节旋钮5和与调节旋钮5固定的支杆，纵向移动组件安装在支杆顶部。

[0033] 纵向移动组件包括与支杆顶部铰接的摆动座、用于锁紧摆动座和支杆铰接点的锁

紧旋钮4以及与摆动座固定的调节把手3，锁紧旋钮4安装在摆动座和支杆之间铰接轴的端

部，腔镜2通过固定器1安装在摆动座上。

[0034] 本实施例中，固定器1包括两个磁石，两个磁石的吸合面成型有可卡住腔镜2的卡

孔，两个磁石吸合后将腔镜2固定。

[0035] 另外，支架布置有杯套8，杯套8安装在与固定装置9固定的镜托杆7上。

[0036] 以上结合附图对本实用新型的实施方式作了详细说明，但是本实用新型不限于上

述实施方式，在所述技术领域普通技术人员所具备的知识范围内，还可以在不脱离本实用

新型宗旨的前提下作出各种变化。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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