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摘要(译)

本实用新型实施例公开了一种超声手术刀系统。所述系统包括：超声驱
动手柄、控制单元、吸引管道和主机，所述控制单元和所述吸引管道设
置在所述超声驱动手柄上，且所述控制单元和所述吸引管道均与所述主
机连接；所述控制单元用于获取用户输入的控制信息，并向所述主机发
送所述控制信息；所述主机用于依据接收的控制信息控制所述吸引管道
内的真空吸力强度。本实用新型实施例中通过将用于控制吸引管道内真
空吸力强度的控制单元设置在超声驱动手柄上，便于实施手术的医生根
据手术现场的实时状况随时调整真空吸力的大小，不必指示护士进行操
作，少了中间的转达环节，减少了误操作的可能性，提高了操控的实时
性，便于应对可能的突发事件。
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