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一种偏置式夹头的横向移动超声刀，手柄上

方左端的预留孔处设置定位套，护管的右端固定

在定位套内，护管内上下方分别设置活动杆和不

动杆，不动杆前端倾斜设置不动夹头，活动杆前

端倾斜设置活动夹头，不动夹头和活动夹头的相

向面均为平面，不动杆外周与护管内下部表面对

应固定，活动杆的右端一侧中部垂直设置圆柱体

的活动块，活动块外周设置环形凹槽，手柄上方

一侧中部水平向设置限位口，环形凹槽外周与限

位口上下方边缘对应卡合，活动块在限位口内活

动，拇指环一侧的螺纹杆与活动块中心的螺纹孔

对应螺接，确保无论在哪个角度均能将已夹持待

处理组织完全置于视野中，形成横向的操作，安

全可靠，不会损伤深部组织，减少误伤率，加速手

术进行。
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1.一种偏置式夹头的横向移动超声刀，是由：手柄(1)、定位套(2)、护管(3)、不动杆

(4)、不动夹头(4-1)、垫片(4-2)、活动杆(5)、活动夹头(5-1)、限位口(6)、活动块(7)、环形

凹槽(7-1)、拇指环(8)、螺纹杆(8-1)构成；其特征在于：手柄(1)上方左端的预留孔处设置

定位套(2)，护管(3)的右端固定在定位套(2)内，护管(3)内上下方分别设置活动杆(5)和不

动杆(4)，活动杆(5)的下表面和不动杆(4)的上表面均为平面，活动杆(5)下表面的平面和

不动杆(4)上表面的平面相接触，活动杆(5)和不动杆(4)的左端均露出护管(3)的左端，不

动杆(4)前端倾斜设置不动夹头(4-1)，活动杆(5)前端倾斜设置活动夹头(5-1)，不动夹头

(4-1)和活动夹头(5-1)的相向面均为平面，不动夹头(4-1)或活动夹头(5-1)的相向面与活

动杆(5)或不动杆(4)的平面的夹角为钝角，不动杆(4)外周与护管(3)内下部表面对应固

定，活动杆(5)的右端一侧中部垂直设置圆柱体的活动块(7)，活动块(7)外周设置环形凹槽

(7-1)，手柄(1)上方一侧中部水平向设置限位口(6)，环形凹槽(7-1)外周与限位口(6)上下

方边缘对应卡合，活动块(7)在限位口(6)内活动，拇指环(8)一侧设置螺纹杆(8-1)，螺纹杆

(8-1)与活动块(7)中心的螺纹孔对应螺接。

2.根据权利要求1所述的一种偏置式夹头的横向移动超声刀，其特征在于：所述限位口

(6)的长度不超过0.5cm，活动夹头(5-1)的行程不超过0.5cm。

3.根据权利要求1所述的一种偏置式夹头的横向移动超声刀，其特征在于：所述不动夹

头(4-1)的相向面上设置垫片(4-2)，垫片(4-2)采用橡胶或硅胶制成。

4.根据权利要求1所述的一种偏置式夹头的横向移动超声刀，其特征在于：所述钝角为

135-150度。

5.根据权利要求1所述的一种偏置式夹头的横向移动超声刀，其特征在于：所述不动夹

头(4-1)与不动杆(4)一体成形，活动夹头(5-1)与活动杆(5)一体成形。
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一种偏置式夹头的横向移动超声刀

技术领域

[0001] 本实用新型涉及超声刀，尤其是一种偏置式夹头的横向移动超声刀。

背景技术

[0002] 医用超声刀系统能够将电能转化为机械能，工作时能使超声刀头以55500Hz次/秒

振动，刀头与组织蛋白接触后，蛋白氢键断裂和蛋白结构重组，蛋白凝固闭合小管腔，蛋白

受振动产生二级能量，深度凝固闭合较大的管腔。

[0003] 现有超声刀的刀头与筷子夹物的原理相同进行夹合，由于刀头往往与镜头视角同

向，尤其是在单孔腹腔镜手术中还存在筷子效应引起干扰，在腔镜视角下存在转动不便、角

度单一的问题，且咬合组织时由于角度问题，往往不能将需要处理的组织完全置于刀头的

控制之中，或者说镜头视野中并不能准确判断超声刀头所夹持组织的多少与深浅，现有超

声刀由于操作孔选取位置不同，在许多腔镜手术，尤其是甲状腺腔镜和单孔腔镜手术中，超

声刀头与镜头距离相当近，甚至是紧贴在一起，在对远处组织进行处理时，由于视角的限

制，难以对超声刀头做功部分进行准确控制，纵向操作难以控制深度，夹持组织过多时极易

损伤深部组织，除非操作孔与镜头所在的Trocar相对垂直而不是平行，否则超声刀对于镜

头而言，就一直是纵向或斜行。容易误伤或者漏处理，操作过程中需要十分小心，且操作过

程复杂，怎样能够将超声刀的刀头在任何角度相对于镜头而言，形成横向的操作，并将非做

功部分垫于待处理组织与深部组织之间，无论在哪个角度均能将待处理组织完全置于视野

中，并确保一次处理到位，缩短操作时间，且不易误伤相邻组织，成为长期以来难以解决的

技术难题。

[0004] 鉴于上述原因，现研发出一种偏置式夹头的横向移动超声刀。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的是为了克服现有技术中的不足，提供一种偏置式夹头的横向移

动超声刀，确保无论在哪个角度均能将已夹持待处理组织完全置于视野中，形成横向的操

作，并将非做功部分垫于待处理组织与深部组织之间，安全可靠，不会损伤深部组织，减少

误伤率，加速手术进行。

[0006] 本实用新型为了实现上述目的，采用如下技术方案：一种偏置式夹头的横向移动

超声刀，是由：手柄、定位套、护管、不动杆、不动夹头、垫片、活动杆、活动夹头、限位口、活动

块、环形凹槽、拇指环、螺纹杆构成；手柄上方左端的预留孔处设置定位套，护管的右端固定

在定位套内，护管内上下方分别设置活动杆和不动杆，活动杆的下表面和不动杆的上表面

均为平面，活动杆下表面的平面和不动杆上表面的平面相接触，活动杆和不动杆的左端均

露出护管的左端，不动杆前端倾斜设置不动夹头，活动杆前端倾斜设置活动夹头，不动夹头

和活动夹头的相向面均为平面，不动夹头或活动夹头的相向面与活动杆或不动杆的平面的

夹角为钝角，不动杆外周与护管内下部表面对应固定，活动杆的右端一侧中部垂直设置圆

柱体的活动块，活动块外周设置环形凹槽，手柄上方一侧中部水平向设置限位口，环形凹槽
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外周与限位口上下方边缘对应卡合，活动块在限位口内活动，拇指环一侧设置螺纹杆，螺纹

杆与活动块中心的螺纹孔对应螺接。

[0007] 所述限位口的长度不超过0.5cm，活动夹头的行程不超过0.5cm。

[0008] 所述不动夹头的相向面上设置垫片，垫片采用橡胶或硅胶制成。

[0009] 所述钝角为135-150度。

[0010] 所述不动夹头与不动杆一体成形，活动夹头与活动杆一体成形。

[0011] 工作原理：使用时，将拇指环一侧的螺纹杆与活动块中心的螺纹孔对应螺接，手握

手柄，拇指插入拇指环内，拇指前后运动通过螺纹杆和活动块带动活动杆沿不动杆上平面

前后移动，由于活动块只能在限位口内活动，通过限制限位口的长度不超过0.5cm控制活动

夹头的行程不超过0.5cm，不动夹头的相向面与不动杆的平面的夹角，与活动夹头的相向面

与活动杆的平面的夹角相等，均为135-150度的钝角，本实用新型能够将超声刀的刀头无论

在哪个角度均能将待处理组织完全置于视野中，并确保一次处理到位，缩短操作时间，垫片

起到不易误伤相邻组织的作用，不用时将拇指环卸下，便于整体存放。

[0012] 本实用新型的有益效果是：本实用新型在现有超声刀头的基础上进行改进不涉及

能量发生及传递系统，将不动夹头采用偏置式倾斜固定于不动杆左端，将活动夹头采用偏

置式倾斜固定于活动杆左端，确保无论在哪个角度均能将已夹持待处理组织完全置于视野

中，而且其下方有不产生能量的不动夹头衬托保护，不会损伤深部组织，减少误伤率，加速

手术进行。本实用新型的刀头则可在任何角度相对于镜头而言，形成横向的操作，并将非做

功部分垫于待处理组织与深部组织之间，安全可靠。

[0013] 本实用新型结构简单，操作方便，制造成本低，价格低廉，小巧玲珑，拆卸或组装方

便快捷，便于携带，使用效果理想，解决了长期以来难以解决的技术难题，本产品自推出以

来，已经得院方专家及广大患者的一致好评，提高了手术质量，适合普遍推广应用。

附图说明

[0014] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明：

[0015] 图1是总装结构示意图；

[0016] 图2是图1中A处放大结构示意图；

[0017] 图3是图2中B-B向剖面结构示意图；

[0018] 图1、2、3中：手柄1、定位套2、护管3、不动杆4、不动夹头4-1、垫片4-2、活动杆5、活

动夹头5-1、限位口6、活动块7、环形凹槽7-1、拇指环8、螺纹杆8-1。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图与具体实施方式对本实用新型作进一步详细说明：

[0020] 手柄1上方左端的预留孔处设置定位套2，护管3的右端固定在定位套2内，护管3内

上下方分别设置活动杆5和不动杆4，活动杆5的下表面和不动杆4的上表面均为平面，活动

杆5下表面的平面和不动杆4上表面的平面相接触，活动杆5和不动杆4的左端均露出护管3

的左端，不动杆4前端倾斜设置不动夹头4-1，活动杆5前端倾斜设置活动夹头5-1，不动夹头

4-1和活动夹头5-1的相向面均为平面，不动夹头4-1或活动夹头5-1的相向面与活动杆5或

不动杆4的平面的夹角为钝角，不动杆4外周与护管3内下部表面对应固定，活动杆5的右端
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一侧中部垂直设置圆柱体的活动块7，活动块7外周设置环形凹槽7-1，手柄1上方一侧中部

水平向设置限位口6，环形凹槽7-1外周与限位口6上下方边缘对应卡合，活动块7在限位口6

内活动，拇指环8一侧设置螺纹杆8-1，螺纹杆8-1与活动块7中心的螺纹孔对应螺接。

[0021] 所述限位口6的长度不超过0.5cm，活动夹头5-1的行程不超过0.5cm。

[0022] 所述不动夹头4-1的相向面上设置垫片4-2，垫片4-2采用橡胶或硅胶制成。

[0023] 所述钝角为135-150度。

[0024] 所述不动夹头4-1与不动杆4一体成形，活动夹头5-1与活动杆5一体成形。
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图1

图2
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图3
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摘要(译)

一种偏置式夹头的横向移动超声刀，手柄上方左端的预留孔处设置定位
套，护管的右端固定在定位套内，护管内上下方分别设置活动杆和不动
杆，不动杆前端倾斜设置不动夹头，活动杆前端倾斜设置活动夹头，不
动夹头和活动夹头的相向面均为平面，不动杆外周与护管内下部表面对
应固定，活动杆的右端一侧中部垂直设置圆柱体的活动块，活动块外周
设置环形凹槽，手柄上方一侧中部水平向设置限位口，环形凹槽外周与
限位口上下方边缘对应卡合，活动块在限位口内活动，拇指环一侧的螺
纹杆与活动块中心的螺纹孔对应螺接，确保无论在哪个角度均能将已夹
持待处理组织完全置于视野中，形成横向的操作，安全可靠，不会损伤
深部组织，减少误伤率，加速手术进行。
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