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摘要(译)

缝合线输送工具可释放地固定自固位缝合线，以允许通过进入端口将自
固位缝合线输送到患者的手术部位。公开了缝合线输送工具，其适用于
使用机器人辅助手术系统的手动操作和操作。在一些实施例中，缝合线
轴是药筒的一部分，其可释放地连接到缝合线输送工具。在一些实施方
案中，在自固位缝合线展开后更换药筒，并且在一些实施方案中，根据
手术需要选择并连接具有不同自固位缝合线的不同药筒。
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