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摘要(译)

本发明是一种微型照相机器人，它可以完全放置在诸如腹腔的开放空间
内。即时摄像机器人具有平移和倾斜功能，可调焦摄像机和用于支撑机
器人主体的支撑装置。在特定实施例中，相机机器人还包含用于照明的
光源和用于定位相机机器人的手柄。还提供了一种使用即时相机机器人
的系统和方法。
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