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摘要(译)

机器人手术系统包括主操纵器，具有用于执行微创手术（MIS）的手术器
械的从机器人单元，以及用于将主操纵器与从机器人单元电关联的控制
系统。从机器人单元包括比传统MIS系统更紧凑的驱动机构。在使用中，
传统MIS程序中使用的现有手术器械可以应用于从机器人单元。此外，通
过使用驱动机构的枢转机构，允许手术器械的枢转点相对于患者的切口
移位。因此，在手术期间，手术器械周围的患者组织不会受到手术器械
的过度影响。
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