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摘要(译)

本发明提供一种镊子尖端组件，其能够支撑具有高刚性的镊子尖端，以
实现需要镊子尖端的显着动力的腹腔镜手术，例如迄今为止难以由医疗
机器人执行的器官移除手术。使用。钳子尖端组件包括：钳子尖端支撑
构件，其具有用于支撑钳子尖端的支撑部分和三个腿部件，所述三个腿
部件围绕中心轴线C1以圆周方向以均匀间隔设置并且固定到支撑部件以
便从支撑部分向后突出;三个前后移动构件，它们围绕沿前后方向延伸的
预定中心轴线C2沿圆周方向以均匀间隔设置，其前端部分可摆动地连接
三个腿垫。可滑动地在与预定中心轴线C2正交的方向上并且在中心轴线
C2的延伸方向上相互可连接地相互连接在一起。
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