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摘要(译)

一种图像系统包括：具有视场的相机;光源，包括结构化光源，所述光源
相对于所述相机可移动;和至少一个处理器。所述至少一个处理器被编程
为根据从相机的视场接收的图像数据至少确定暴露于结构化光的表面上
的点的估计位置。光源可以包括至少一个基准标记，并且至少一个处理
器可以被编程为根据图像数据中的至少一个基准标记来确定结构光源的
估计位置。此外，相机可以是立体相机。
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