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摘要(译)

本发明涉及一种微创外科手术装置，包括用于形成模块化外科手术工具
的装置，该装置包括承载轴和多个功能模块，其中每个功能模块具有用
于刚性连接到承载轴的装置和/或另一功能模块并且具有适于通过套管针
插入患者体内的尺寸，其中该装置的特征在于： - 每个功能模块具有至
少一个旋转或平移自由度和/或功能端诸如钳子，钩子或手术刀之类的部
件， - 托架轴和/或功能模块包括用于根据功能模块的相应自由度和/或其
相应功能致动功能模块的装置，并且装置包括机电接口，该机电接口能
够控制形成工具的组装功能模块的致动。
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