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摘要(译)

提供了一种机器人医疗系统和对患者执行医疗程序的方法。控制信号从
遥控器传送到驱动单元，并且根据控制信号操作驱动单元以推进患者的
解剖血管（例如，血管）内的第一医疗器械，以推进第二医疗器械。在
解剖学血管外部的医疗器械，并且一致地分别致动位于第一和第二医疗
器械上的第一和第二工具，以在解剖学血管上执行缝合过程和缝合过程
中的至少一个。响应于用户命令，控制信号可以从遥控器传送到驱动单
元。用户命令可以是在用户界面处进行的与第一和第二医疗器械的运动
相对应的运动。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/1914b36d-fb23-42de-967f-d8b1d03cbc68
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/032930247/publication/US2007250097A1?q=US2007250097A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220070250097%22.PGNR.&OS=DN/20070250097&RS=DN/20070250097

