




































































专利名称(译) 机器人医疗仪器系统
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摘要(译)

一种用于在解剖结构上执行医疗程序或应用的机器人医疗设备，所述设
备包括：第一医疗器械构件，其具有适于设置在将要执行医疗程序或应
用的内部目标区域的工作端;第二医疗器械构件，其具有适于设置在要进
行医疗程序或应用的内部目标区域的工作端。第一医疗器械构件设置成
在第一进入位置延伸到解剖结构中并在腔内通过;第二医疗器械构件设置
成在不同于所述第一进入位置的第二进入位置延伸到解剖结构中并且通
过外部通过。提供一种控制器，用于接收远程产生的控制命令，用于分
别控制所述第一和第二医疗器械构件的运动，使得所述第一和第二医疗
器械构件分开且可控制地操作以执行医疗程序或应用。
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