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摘要(译)

本发明提供一种手术控制系统，包括： a。至少一个外科工具，其构造
成可插入人体的外科环境中以辅助外科手术; b。至少一个位置估计装
置，被配置为在任何给定时间t实时定位所述至少一个手术工具的3D空间
位置; c。至少一个移动检测装置，可与移动的数据库和所述位置估计装
置通信;和， d。控制器，具有可与控制器的数据库通信的处理装置，所
述控制器配置成控制所述至少一个手术工具的空间位置;所述控制器的数
据库与所述移动检测装置通信。
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