








































专利名称(译) 具有远端手柄的腹腔镜装置
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其他公开文献 US20120095298A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

提供了用于控制末端执行器组件的运动的方法和装置，特别是用于在手
柄和末端执行器组件之间引起模仿运动的方法和装置。在示例性实施例
中，提供了一种手术装置，其具有手柄或致动器，细长轴和联接到细长
轴的远端的末端执行器组件。手柄或致动器构造成使得手柄的运动由末
端执行器组件模仿而不是镜像。模拟运动可以使用各种技术来实现，但
是在示例性实施例中，手柄位于输入关节的远侧，并且运动通过细长轴
的远端处的输出接头传递到端部执行器组件。优选地，使用耦合在输入
和输出接头之间的机械传动来传递运动。
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