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摘要(译)

本发明的特征在于一种远程观察装置，该远程观察装置能够通过消除其
控制电缆中的松弛和/或通过增加其观察头的运动范围来改善其操作。在
一个实施例中，用于改进操作的方法包括在连接到伺服电动机的至少一
个控制电缆中移除至少一部分松弛部分。去除至少一部分松弛包括改变
伺服电动机相对于柔性管终端块的位置，直到在至少一个控制电缆中遇
到规定的张力。该方法还包括确定对应于观察头中没有角度偏转和指定
偏转的第一和第二伺服控制信号值。
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