


































专利名称(译) 用于定位的设备关于固定点

公开(公告)号 US6997866 公开(公告)日 2006-02-14

申请号 US10/413370 申请日 2003-04-15

[标]申请(专利权)人(译) PAYANDEH SHAHARAM
李TEMEI
范德WAL亨德里克

申请(专利权)人(译) PAYANDEH SHAHARAM
李TEMEI
范德WAL亨德里克

当前申请(专利权)人(译) 西门菲沙大学

[标]发明人 PAYANDEH SHAHRAM
LI TEMEI
VAN DER WAL HENDRICK

发明人 PAYANDEH, SHAHRAM
LI, TEMEI
VAN DER WAL, HENDRICK

IPC分类号 A61B1/00 A61B17/00 A61B19/00

CPC分类号 A61B19/201 A61B17/00234 A61B2017/3409 A61B19/22 A61B90/11 A61B34/70

优先权 60/372195 2002-04-15 US

其他公开文献 US20040024387A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

公开了一种用于球形并联机构的方法和设备。本发明涉及平台和至少三
个动力链。动力链各自包括连杆，该连杆的一端绕第一轴可枢转地连接
到平台，第二端绕第二轴可枢转地连接到臂。所有动力链中的臂共享共
同的第三轴。所有动力链的所有第一，第二和第三轴都通过空间中的静
止点。臂围绕共同的第三轴线移动到选定的角度位置，调节平台围绕以
固定点为中心的球形表面的方向和位置。当器具安装到移动平台时，并
联机构对于操纵器具（例如在腹腔镜手术中使用的相机）具有特别的优
点。
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