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摘要(译)

机器人控制的驱动单元包括扭矩感测机构，用于测量施加到可旋转体的
扭矩，该扭矩感测机构构造成张紧致动腱以操作机器人手术工具和导
管。驱动单元包括响应于机器人控制信号产生输出转矩的电机单元。梁
元件响应于由转子产生的输出转矩产生反作用转矩，并且力传感器检测
反作用转矩并将反作用转矩的大小传送给机器人控制器。驱动单元还可
以包括执行双向扭矩感测的机构，其示例包括附加的力传感器和压缩弹
簧。
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