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摘要(译)

公开了一种用于球形并联机构的方法和设备。本发明涉及平台和至少三
个动力链。动力链各自包括连杆，该连杆的一端绕第一轴可枢转地连接
到平台，第二端绕第二轴可枢转地连接到臂。所有动力链中的臂共享共
同的第三轴。所有动力链的所有第一，第二和第三轴都通过空间中的静
止点。臂围绕共同的第三轴线移动到选定的角度位置，调节平台围绕以
固定点为中心的球形表面的方向和位置。当器具安装到移动平台时，并
联机构对于操纵器具（例如在腹腔镜手术中使用的相机）具有特别的优
点。
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