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摘要(译)

一种用于跟踪介入医疗设备的位置的系统和方法，所述介入医疗设备被
配置为在医疗程序期间被部署到对象中。在沿着介入医疗设备布置至少
一个电传感器的同时，获取对象的解剖数据集。从电传感器生成反馈信
号，并对其进行处理和分析，以识别介入医疗设备的位置信息。识别介
入医疗设备相对于解剖数据集的位置，并且在显示器上显示介入医疗设
备相对于解剖数据集的位置。
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