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摘要(译)

本发明提供了一种用于定位手动工具的两部分式机器人装置，包括： 一
个。 固定的基本单元不断固定在其位置上； b。 可拆卸的主体单元，其
可逆地联接到所述固定的基座单元，并联接到所述当前的医疗器械； 其
中，所述固定基座单元适于向所述手动工具提供独立运动，所述独立运
动选自旋转和平移，并且其中所述可拆卸主体单元可从所述固定基座单
元移除和更换，使得 将所述手动工具更换为第二手动工具，在所述更换
之前，将所述第二手动工具放置在与所述手动工具的位置基本相同的位
置。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/64ae4ec9-be21-4700-a771-5192f71ea4c3
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/043010736/publication/US2020163537A1?q=US2020163537A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220200163537%22.PGNR.&OS=DN/20200163537&RS=DN/20200163537

