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摘要(译)

描述了一种用于对患者执行经皮手术以从患者体内的腔中移除物体的方
法。 该方法包括将第一对准传感器通过患者内腔推进到腔中。 第一对准
传感器实时提供其在自由空间中的位置和方向。 对准传感器被操纵直到
其靠近物体。 用外科手术工具在患者体内进行经皮开口，其中外科手术
工具包括第二对准传感器，该第二对准传感器实时提供外科手术工具在
自由空间中的位置和方向。 使用由第一对准传感器和第二对准传感器两
者提供的数据将手术工具对准对象。
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