






















































































































































专利名称(译) 腹腔镜缝合器带手动驱动

公开(公告)号 US9277916 公开(公告)日 2016-03-08

申请号 US13/419514 申请日 2012-03-14

[标]申请(专利权)人(译) MARTIN DAVIDŧ
WHITE WILLIAMĴ
乐砖ROBERT
DANIEL MATTHEW ROHR
PRENGER丹尼尔·J·

申请(专利权)人(译) MARTIN，DAVID T.
WHITE，威廉J.
乐砖，ROBERT
DANIEL，MATTHEW放热率
PRENGER，丹尼尔J.

当前申请(专利权)人(译) ETHICON LLC

[标]发明人 MARTIN DAVID T
WHITE WILLIAM J
BRIK ROBERT
DANIEL MATTHEW ROHR
PRENGER DANIEL J

发明人 MARTIN, DAVID T.
WHITE, WILLIAM J.
BRIK, ROBERT
DANIEL, MATTHEW ROHR
PRENGER, DANIEL J.

IPC分类号 A61B17/04 A61B17/06 A61B17/29

CPC分类号 A61B17/0469 A61B17/0482 A61B2017/06052 A61B2017/2936

其他公开文献 US20130245647A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

缝合针驱动器械包括轴，末端执行器和手柄组件。末端执行器位于轴的
远端，并包括一对可操作以抓住和释放针的抓握臂。手柄组件包括触发
器操作的致动组件，其可操作以相对于轴旋转第二抓握臂。触发器操作
的致动组件可包括触发器和触发器齿轮组件，其可操作以旋转第二抓握
臂。还可包括离合器组件，以选择性地将与第二抓握臂相关联的驱动轴
联接到另一个轴。手柄组件还可包括肘节致动组件，该肘节致动组件可
操作以利用抓握臂抓住和释放针。可以包括锁定特征以防止使用肘节致
动组件，直到触发器操作的致动组件已被操作。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/c1b3bd7a-1c54-4baf-88e2-0e6eb46fd272
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/048040412/publication/US9277916B2?q=US9277916B2
http://patft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PALL&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.htm&r=1&f=G&l=50&s1=9277916.PN.&OS=PN/9277916&RS=PN/9277916

