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摘要(译)

一种装置包括轴，针头投掷臂和针头接收臂。臂可沿着平面异步地移
动，所述平面基本上平行于由轴限定的纵向轴线。臂选择性地接合外科
手术针，使得投掷臂可以使外科手术针穿过组织以便由接收臂接收，然
后接收臂可以将外科手术针穿回到投掷臂以进行额外的缝合。臂可绕公
共枢轴枢转。这种形式可包括用于两个臂的单个致动器或用于臂的单独
致动器。臂还可以围绕它们各自的轴枢转，这可以便于针的向前重置运
动，允许针继续沿着单个方向的圆形路径行进以产生多个针脚。该装置
还可以将致动器的往复运动转换成旋转运动。
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