






















































专利名称(译) 腹腔镜手术的可操纵夹具应用

公开(公告)号 US20180116664A1 公开(公告)日 2018-05-03

申请号 US15/852037 申请日 2017-12-22

[标]申请(专利权)人(译) 康曼德公司

申请(专利权)人(译) CONMED CORPORATION

当前申请(专利权)人(译) CONMED CORPORATION

[标]发明人 MENN PAVEL

发明人 MENN, PAVEL

IPC分类号 A61B17/10 A61B17/128

CPC分类号 A61B17/1285 A61B17/10 A61B2017/00314 A61B2017/00323

优先权 61/321233 2010-04-06 US

外部链接 USPTO

摘要(译)

固定在用户操作手柄上的长铰接式可控夹子施加器。外科钳夹组件连接
到施夹器的另一端。施夹器由铰接式趾骨组成，铰接式趾骨通过枢轴连
接首尾相连，并且在遭受拉力时能够相对于彼此成角度。每个指骨具有
相对的s形外部凹槽，这些凹槽形成两个连续的螺旋形通道，用于在组装
指节时保持张力线。多根张紧线连接到相邻指骨的相对端。当拉动每根
导线时，这个张力导致趾骨以相同的角度彼此枢转。由于每个单独的指
骨以等同的角度枢转，这些角度的总和导致施夹器的自由端以大角度或
级联致动效应枢转。
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