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摘要(译)

一种使用各种异质传感器的装置和相关方法，用于实时准确地跟踪手术
器械的尖端在人体内的位置。该系统考虑了手术期间周围环境的实时变
化，并且当与非侵入性图像引导手术（IGS）集成时，本发明使得IGS成
为可能且安全的而无需繁琐的离线校准。传感器包括但不限于光学，电
磁（EM）和声纳。
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