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摘要(译)

一种用于3D采集，3D可视化和具有跟踪系统的计算机引导手术的设备，
其可以是例如外部光学跟踪系统（4），具有核探针（11）和核尖端的跟
踪核探针（1）通过提供核探针尖端（14）的空间位置和取向的时间同步
记录及其测量的放射性计数来实现测量放射性的探针（14）。因此，生
成3D放射性表面分布（8），并且可以在空间上与叠加图像（81）中的
任何一个的观察几何形状配准。此外，使用所述装置，引入了用于3D获
取，3D可视化和计算机引导手术的方法，用于侵入性或微创干预。进一
步引入的方法是在与外科手术过程中所述跟踪的核探针（1）相同的坐标
系中的任何外科器械的空间定位及其对所述3D放射性表面分布（8）的
引导。这是通过可视化模拟放射性测量或将其反馈到声学信号中来实现
的。基于3D放射性表面分布（8）以及手术器械的尖端的位置和取向来
计算所述模拟放射性测量值。本发明还折衷了实现所有或一些所述方法
的集成系统。最后，本发明包括核探针与相机（9）的跟踪组合。
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