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摘要(译)

LUS机器人外科手术系统可由外科医生训练，以便根据命令以所需的方
式自动移动LUS探针，因此外科医生在微创外科手术过程中不必手动进
行操作。 由LUS探头根据存储的指令捕获的一系列2D超声图像切片可处
理为解剖结构的3D超声计算机模型，该模型可以显示为3D或2D叠加到
摄像机视图中，也可以显示为PIP，如 外科医生或已编程以协助外科医
生检查解剖结构是否异常。 虚拟固定装置是可定义的，以帮助外科医生
将工具准确地引导到所显示的超声图像上的目标。
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