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摘要(译)

用于增强手术计划的方法和装置为腹腔镜，机器人和其他微创手术提供
了进入端口放置和/或机器人位置的增强规划。各种实施例可以用在机器
人手术系统中，以识别多个机器人手术工具进入患者的有利进入端口以
进入手术部位。通常，诸如成像数据的数据被处理并用于创建手术部位
的模型，然后该模型可用于基于多个标准为两个或更多个手术工具选择
有利的进入端口位置。还可以基于进入端口位置和其他因素来确定有利
的机器人定位。然后可以提供验证和模拟以确保所选端口放置和/或机器
人位置的可行性。这些方法，装置和系统也可以用于非手术环境中，例
如用于弹药扩散或危险废物处理中的机器人端口放置。
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