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摘要(译)

用于诸如腹腔镜手术的微创医疗程序的耙式牵开器包括手柄轴，耙叉和
可用于在体腔内移动元件的端部构造。耙式牵引器的尖头被偏压到打开
位置，使得当耙叉伸出针时它们打开，并且它们通过针在它们上方的相
对运动而闭合。端部构造是偏移的，使得它们可以在直径通常不大于2.5
mm的针的狭窄空间内紧凑地结合在一起。
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