














































专利名称(译) 腹腔镜模拟界面
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发明人 ROSENBERG, LOUIS B.

IPC分类号 G09G5/00 A61B19/00 A63F13/06 G05G9/047 G06F3/00 G06F3/01 G06F3/038 G09B9/28 G09B23/28 
G09G5/08

CPC分类号 A63F13/06 G05G9/047 G06F3/016 G06F3/0346 G06F3/03545 G06F3/0383 G09B9/28 G09B23/28 
A61B19/26 A63F2300/1037 G05G9/04737 G05G2009/0474 G05G2009/04766 G06F2203/015 A61B90
/50 A63F13/24 A63F13/285

其他公开文献 US20050162383A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

一种装置，包括配置为手术器械的操作器;一种闭环连杆机构，包括固定
连接于第一物体连接器的第一中心构件和固定连接于第二物体连接器的
第二中心构件，其中第一和第二物体连接器分别连接于操作器以允许操
作器连接可在多个旋转自由度和轴向自由度上移动;力反馈系统耦合到连
杆系统，其中力反馈系统基于操作器相对于一个或多个参考坐标的位置
选择性地将阻力施加到操作器。在一个实施例中，力反馈系统包括致动
器，以响应于从计算机系统接收的信号以至少一个自由度向操作器提供
力。
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