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摘要(译)

一种机器人系统，其响应于来自用户的语音命令控制手术器械的移动。
机器人系统具有计算机控制的臂，其保持手术器械。用户通过麦克风向
计算机提供语音命令。计算机包含一个短语识别器，它将用户的语音与
存储在计算机中的单词相匹配。然后处理匹配的单词以确定用户是否已
说出机器人命令。如果用户说出了识别出的机器人命令，则计算机将根
据该命令移动机器人手臂。
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