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摘要(译)

一种用于为计算机系统提供高带宽和低噪声机械输入和输出的方法和装
置。万向节机构围绕两个旋转轴为物体提供两个旋转自由度。线性轴构
件在两个旋转轴的交叉处联接到万向节机构。线性轴构件能够沿第三轴
平移以提供第三自由度。用户对象耦合到线性轴构件并且因此可沿第三
轴平移，使得对象可沿所有三个自由度移动。与所提供的自由度相关联
的换能器包括传感器和致动器，并在物体和数字处理系统之间提供机电
接口。绞盘驱动机构在换能器和物体之间传递力。线性轴构件也可围绕
其纵向轴线旋转以提供第四自由度，并且可选地，浮动万向节机构联接
到线性轴构件以向物体提供第五和第六自由度。换能器传感器与第四，
第五和第六自由度相关联。该界面非常适合于模拟医疗程序和模拟，其
中诸如触笔或操纵杆之类的对象被用户移动和操纵。
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