














专利名称(译) 腹腔镜手术机器人系统

公开(公告)号 US20120136372A1 公开(公告)日 2012-05-31

申请号 US13/321802 申请日 2010-05-20

[标]申请(专利权)人(译) 加泰罗尼亚理工大学

申请(专利权)人(译) UPC

当前申请(专利权)人(译) UPC

[标]发明人 AMAT GIRBAU JOSEP
CASALS GELPI ALICIA
FRIGOLA BOURDON MANEL

发明人 AMAT GIRBAU, JOSEP
CASALS GELPI, ALICIA
FRIGOLA BOURDON, MANEL

IPC分类号 A61B19/00

CPC分类号 A61B2019/2223 A61B19/2203 A61B34/37 A61B34/30

优先权 2009001313 2009-05-22 ES

其他公开文献 US9119653

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

它包括支撑结构，其中至少一个臂可滑动地连接。每个臂包括彼此铰接
的第一和第二构件。第一构件可旋转地铰接到支撑结构，并且第一构件
可绕纵向轴线旋转，第二构件可接收具有至少两个自由度的接头，用于
附接工具。第一构件的纵向轴线基本垂直于将第一构件和第二构件彼此
连接的轴线。获得了简化的结构，允许工具保持臂的精确和有效的空间
移动。
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