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摘要(译)

在腹腔镜手术中，打结并不容易，因为它涉及使用长柄抓紧器以及必须
将缝线结扎的一端绕过缝合线的另一半，并释放并重新抓住通过的末
端。缝合。本发明避免了“通过释放和重新抓取”，并使捆扎更容易，更快
速和自动化。它符合标准腹腔镜仪器的一般尺寸和形状。手柄为手枪
形，带有两个控制触发器，一个用于抓握，另一个用于旋转。护套是细
长的管状，包含两个控制杆。尖端是子弹形的，包含三个操作机构，一
个用于抓住缝合线的前端，第二个用于捕获相同缝合线的相对半部，第
三个用于将缝合线的抓握端围绕被捕获部分旋转360度，从而形成一个
结。 诱捕机构使用具有中空中心和开放式侧槽的轴。旋转和捕获机构的
其他构件具有这些相同的特征，这允许缝合线进入和离开中空中心。抓
握是由一个微型抓紧器完成的，它没有手柄或轴，其整个主体包含在一
个旋转的部分内，称为旋转器。通过滑块 - 曲柄机构产生旋转，该机构
将线性运动转换为旋转运动，并且利用获得专利的L形连杆和偏转柱避免
死点（美国专利No.9,194,468）。然后旋转通过两个改进的正齿轮传递
到旋转器，因此也传递到微型抓紧器。旋转器代表从尖端移除的短矢状段，修改为旋转并包含微型抓紧器，然后更换位置。为了使
抓紧器能够旋转，其控制杆上存在故意的不连续性，但是通过插入半开式球窝接头来保持手柄的控制。竿。
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