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摘要(译)

提供了一种能够执行手术医生的命令的自动化腹腔镜系统。腹腔镜系统包括通过切口插入的圆柱形管。将小尺寸相机连接到管的一
端以捕获手术部位的图像。弯曲部分适于在任何方向上弯曲管的尖端。驱动单元控制弯曲部分的弯曲方向和弯曲角度。移动装置使
管沿纵向向前或向后移动。控制单元独立地控制驱动单元和移动装置。输入单元接收来自外科医生的命令。转换单元将来自外科医
生的命令输入转换为数字信号，并将数字信号发送到控制单元。支撑单元通过连接到手术台或地板来支撑移动装置的重量。
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