










专利名称(译) 全自动机器人辅助摄像机引导系统，采用位置传感器进行腹腔镜介入治疗

公开(公告)号 US6926709 公开(公告)日 2005-08-09

申请号 US10/276355 申请日 2001-05-17

[标]申请(专利权)人(译) BIEGER JOHANNES
GRAUMANN RAINER
RAHN NORBERT

申请(专利权)人(译) BIEGER JOHANNES
GRAUMANN RAINER
RAHN NORBERT

当前申请(专利权)人(译) 西门子医疗GMBH

[标]发明人 BIEGER JOHANNES
GRAUMANN RAINER
RAHN NORBERT

发明人 BIEGER, JOHANNES
GRAUMANN, RAINER
RAHN, NORBERT

IPC分类号 A61B19/00 A61B5/06 A61B1/313 A61B34/00 A61B34/20 A61B90/00 A61B1/04

CPC分类号 A61B1/00149 A61B1/313 A61B5/06 A61B5/064 A61B19/22 A61B19/52 A61B19/5244 A61B19/5212 
A61B2019/5251 A61B34/20 A61B34/70 A61B90/36 A61B90/361 A61B2034/2051

优先权 10025085 2000-05-22 DE

其他公开文献 US20040015053A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

在用于进行外科手术的方法和操作系统中，相应的位置传感器安装在腹
腔镜和用于进行介入的手术器械上，并且导航系统被提供有来自这些位
置传感器的定向信息。基于该定向信息，导航系统自动控制安装有腹腔
镜的机器人臂，以始终将手术器械保持在腹腔镜的视野中。
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