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摘要(译)

一种使用手动端口的腹腔镜（或机器人）手术的方法，包括提供可操作
地设置在患者的第一腹部切口中的套管针端口，提供可操作地设置在第
二腹部切口开口内的手动端口，引入细长的定位器的尺寸设计为延伸穿
过套管针，通过手动端口引入刮刀元件并将刮刀元件连接到定位器。该
过程还包括从操作区域移除内部器官或其他组织，以便为腹腔镜介入腾
出空间并增加可视性，将定位器元件从定位器上拆下，并通过套管针端
口抽出定位器，并通过手抽出刮刀港口。
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