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摘要(译)

在用于进行外科手术的方法和操作系统中，相应的位置传感器安装在腹
腔镜和用于进行介入的手术器械上，并且导航系统被提供有来自这些位
置传感器的定向信息。基于该定向信息，导航系统自动控制安装有腹腔
镜的机器人臂，以始终将手术器械保持在腹腔镜的视野中。
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