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摘要(译)

公开了一种用于腹部手术的系统和方法。该系统可具有一个或多个末端执行器，其可附接到导引器和/或托盘并通过穿过患者脐的大
穿孔插入腹部。末端执行器可以具有手术工具，例如抓紧器。该系统可以具有可操纵的控制臂，该控制臂可以通过穿过患者体壁的
小穿刺插入腹部。末端执行器可以连接到控制臂上，同时或同时从导引器或托盘上拆下。然后控制臂可以操纵末端执行器以执行手
术。
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