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摘要(译)

一种方法在实况内窥镜手术期间向医师提供指导。使用快速粗略跟踪步
骤然后进行精细配准步骤来估计支气管镜的3D运动。跟踪基于在多个连
续的支气管镜视频帧上找到一组对应的特征点，然后估计支气管镜的新
姿势。通过在循环中估计支气管镜的3D运动来提供连续引导，并且可以
通过解决3D-2D姿势估计问题来完成跟踪。
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