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摘要(译)

本发明提供了一种用于执行图像引导的内窥镜医疗程序的方法和系统。
本发明可以包括将患者的解剖结构内的医疗器械的路径的图像空间坐标
登记到患者的解剖结构内的医疗器械的路径的患者 - 空间坐标。在一些
实施例中，医疗器械的路径的图像空间坐标可以是预测的坐标，例如，
通过导管样器官计算的中心线，或者解剖学内的医疗器械的计算的“最可
能的路径”。病人在其他实施例中，医疗器械的路径可以是使用插入其中
的医疗器械的患者解剖结构的术中图像确定的实际路径。然后可以将注
册的仪器导航到一个或多个感兴趣的项目以执行内窥镜医疗程序。
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