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摘要(译)

一种机械臂（101,102; 201,202），特别适用于腹腔镜手术，包括扭转关
节（6）和连续布置的弯曲关节（5），所述关节（5,6）为所述臂提供相
应的自由度机械臂接收用于所述弯曲（5）和扭转（6）接头的驱动装置
（38,39）。机械臂还包括放置在驱动装置（38,39）和接头（5,6）之间
的传动装置（340,350,34-36）。传动装置包括三个齿轮的第一（340）
和第二（350）组件，优选为圆锥形，以及一系列三个附加齿轮（34-
36），优选为直切齿轮，其连接第一（340）和第二（350）组件形成差
动机构。
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