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摘要(译)

一种腹腔镜手术器械，其构造成符合人体工程学和人体测量学校正，所
述腹腔镜手术器械包括：（a）符合人体工程学的手柄，其配置成将外科
医生的手定向在功能位置，所述手柄包括手柄; （b）可由手指致动并由
手柄支撑的致动机构，致动机构包括致动器轴和齿轮组件，齿轮组件可
操作以在外科医生致动扳机时以机械优势移动致动器轴; （c）锁定机
构，其构造成将致动机构锁定在多个位置中的一个位置，该锁定机构包
括位于人体测量正确位置的释放装置; （d）工作轴，其近端连接到致动
器轴并可与致动器轴一起操作，工作轴具有细长构造，远端工作端构造
成连接外科手术工具以由外科医生通过手柄和致动器操纵执行手术功能
的机制。
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