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摘要(译)

本发明涉及一种用于执行手术介入的操作系统，包括用于可视化介入的
腹腔镜（5），所述腹腔镜安装在机器人臂上，以及用于执行介入的手术
器械（6）。使用由位置传感器（7）检测的腹腔镜（5）和手术器械
（6）的位置，利用机器人臂（10）自动引导腹腔镜（5），使得手术器
械（6）始终处于腹腔镜的视野（5）。本发明还涉及一种用于引导安装
在机器人臂上的腹腔镜的方法，该方法用于该操作系统中。
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